
جزوه 

درس روباتیک  

:مدرس
دکتر سید حمید موسوي

استادیار و عضو هیات علمی گروه مهندسی مکانیک، دانشکده انقلاب اسلامی 
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درس روباتیک

:فهرست مطالب

oانواع روبات
oطراحی مسیر
oشاسی روبات هاي چرخدار
oعملگرها
oسنسورها
oدوران
oسینماتیک مستقیم و معکوس روبات سریال
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درس روباتیک

:روباتیک چیست
:استمشتركزیرمهندسیرشته هايبیندرآنمباحثکهمهندسیعلومازشاخه اي

مکانیکمهندسی:
oمحرك هاومکانیکیسازه يشاملرباتبدنه يساختوطراحی.
oرباتدینامیکیوسینماتیکیتحلیل هايانجام.
oرباتکنترلسیستمطراحیومسیرطراحی.
الکترونیکمهندسی:

.رباتالکترونیکیبوردهايوحسگرهاساختوطراحی
کامپیوترمهندسی:

.رباتبرنامه نویسی



4

درس روباتیک

:روبات چیست
:می رسدنظربهکامل ترزیرتعریفکهشدهارایهزیاديتعریف هايروباتبراي

:استزیرویژگیچهاردارايکهاستمکانیزمیکروبات

باشدهوشمند
باشدمجددبرنامه ریزيقابل.
باشدداشتهرامختلفکارچندانجامتوانایی.
باشدداشتهاتوماسیونازدرجهیکحداقل.

میکهماشینیک.باشدمیگوناگونوظایفانجامبرايالکترومکانیکیدستگاهیکروبات:دیگرعبارتیبهیا
.دهدانجامراویژهکارهايسريیکیاوگرددریزيبرنامهگوناگوندستوراتبهعملبرايتواند
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درس روباتیک

:روبات چیست
:باشندمیاصلیقسمتسهدارايروباتها

استکامپیوتریکمعمولاکهپردازندهسیستم.

باشدمیهامکانیزمعملگرها،شاملکهمکانیکیهايبخشوهامحرك.

باشدغیرهوفشاردما،تعیینبینایی،انواعازتواندمیکهسنسورها.

:روباتهامزایاي
.دهندشافزایرامحصولاتکیفیتوتولیدمیزانایمنی،توانندمیمواردازبسیاريدراتوماسیونوروباتیک•
.دهندنجاتراانسانهزارانجانکاراینباوکنندکارخطرناكهايموقعیتدرتوانندمیروباتها•
.شوندنمیخستههیچگاهروباتها•
.دهندانجامراکارچندلحظهیکدرتوانندمیروباتها•

:معایب
.ندارندرامناسبپاسخگوییتواناییاضطراريهايموقعیتدرروباتها•
.هستندبرهزینه•
بیکاريافزایشوانسانینیرويتعدادکاهش•
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درس روباتیک

انواع روبات
ینجاادر.می کنندتقسیم بنديمتفاوتصورت هايبهومختلفدیدگاه هايازراروبات ها
:اندگرفتهقرار زیردسته هايدرراروبات ها

می کنندحرکتمختلفسطوحرويکهچرخ دارربات هاي:متحركروبات هاي.
انانسحرکتیقابلیت هايحداقلدارايوپادودارايروبات هاي:انسان نماروبات هاي.
ماهیومارروبات هايهمچونزندهموجودهايمانندروبات هاي:حیوان نماروبات هاي.
می شونداستفادهرباتیکمسابقه هايدرکهربات هایی:مسابقه ايروبات هاي.
می دهندکیلتشسینماتیکیزنجیره يکهپیوستههمبهعضوچند:مکانیکیبازوهاي.
پزشکیمانندزمینه هاییدرخاصکاربردهايباروبات هایی:خاصروبات هاي.
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درس روباتیک

روبات مسیریاب
.استزمانترینکوتاهدرزمینرويبر)سیاهرنگبهاغلب(مسیریکپیمودنآنوظیفهکهاستروباتی

.می باشندچرخچهاریاچرخسهدارايمعمولاروبات هااین
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درس روباتیک

روبات مین یاب
استآنیافتنوزمیندرمینجستجويآنوظیفهکهاستروباتی.
دارندوجوددستیوخودکارنوعدودرهاروباتاین.
بکندنیزخنثیراآنتواندمیمینکشفبرعلاوهدستییابمینروبات.
استهابلنديوپستیوموانعانواعدارايدستیهايروباتبرايمسابقهزمین.
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درس روباتیک

روبات امدادگر
داشتهرالهپوشیبدارسطحمانندهابلنديوپستیوهازمینانواعازعبورقابلیتبایدکهاستروباتی

.باشد
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درس روباتیک

روبات انسان نما
نگونهای.هستندشبیهانسان هابهبسیارظاهريخصوصیت هايلحاظازکهمی شودگفتهربات هاییبه

مثالرايبباشند،داشتهتعاملمی توانندانسان،توسطشدهساختهابزارباوانسانیمحیط هايدرربات ها
.بروندراهکار،ِمحیطدریابردارندراجسمی

ردهستند،دستدووپادووسردارايوانسانشبیهظاهرينظرازنماانسانربات هايکلی،حالتدر
.می باشندهملبوچشمصورت،دارايفوقمواردبرعلاوهربات هااینگونههممواردازبرخی
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درس روباتیک

روبات جراح
جراحیروش هايمحدودیتبرغلبهمنظوربهجراحیروش هايبهکمکبرايروباتیکسیستم هاياز

.می کننداستفاده


